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Nazwa przedmiotu
Podstawy automatyki [S1Mech2>PA2]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Mechatronika 2/3

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
15 15 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

15 0

Liczba punktéw ECTS

4,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

prof. dr hab. inz. Andrzej Milecki
andrzej.milecki@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Matematyka w zakresie teorii zbioréw, liczb zespolonych, réwnan rézniczkowych, przeksztatcenia
Laplace’a i Fouriera. Podstawy elektrotechniki (elementy RLC, obwody elektryczne) i mechaniki
(kinematyka i dynamika elementéw mechanicznych)

Cel przedmiotu

Zapoznanie z zasadami opisu uktadow automatyki. Pozyskanie wiedzy na temat podstawowych cztonow
liniowych i ich potgczen, w tym opisu ich dynamiki i odpowiedzi skokowych. Znajomosc¢ i umiejetnosc
wyznaczania transmitancji operatorowych uktadéw automatyki. Pozyskanie wiedzy na temat regulatorow
PID i ich zastosowania. Zapoznanie z metodami oceny jakosci regulacji. Wiedza na tematy wyznaczania
charakterystyk czestotliwosciwych cztondw i uktadéw automatyki oraz wyznaczania ich stabilnosci.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

Zna pojecia podstawowe, strukture, budowe i dziatanie uktadow automatyki. Wie jakie sg i jak opisac
liniowe elementy automatyki i zna ich transmitancje operatorowe i odpowiedzi skokowe.

Wie co to jest regulator PID i jakie sg jego opisy i odpowiedzi skokowe. Wie jakie sg metody doboru



parametrow PID oraz jakie sg wskazniki jakosci regulacii.
Wie co to sg i jak wyznaczac¢ charakterystyki czestotliwosciowe. Zna pojecie i metody badania stabilno$ci

Umiejetnosci:

Potrafi opisa¢ podstawowe cztony liniowe automatyki. Umie wyznaczy¢ ich transmitancje i odpowiedzi
skokowe elementéw i uktadéw automatyki.

Umie zastosowac regulator PID oraz dobrac¢ jego parametry. Umie okresli¢ jakosc regulaciji.

Umie wyznaczy¢ charakterystyki czestotliwosciowe podstawowych elementow.

Potrafi okresli¢ stabilno$¢ uktadu automatyki, w tym jej zapas.

Kompetencje spoteczne:

Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie
innych oséb

Jest swiadomy roli automatyki we wspétczesnej gospodarce i jej znaczenia dla rozwoju spoteczenstwa i
Srodowiska

Potrafi okre$li¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego zadania

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

EGZAMIN: Ocena na podstawie egzaminu sktadajgcego sie z 5 pytan ogolnych (za poprawng odpowiedz
na kazde z pytan - 1 pkt. Skala ocen: ponizej 2,6 pkt - ndst., 2,6+3,0 - dst, 3,1+3,5 pkt.- dst+, 3,6+4,0

pkt. - db, 4,1+4,5 pkt. - db+, 4,6+5,0 pkt. - bdb).

Laboratorium: Zaliczenie na podstawie poprawnego wykonania ¢wiczen oraz sprawozdania z kazdego
¢wiczenia laboratoryjnego wg wskazan prowadzgcego ¢wiczenia laboratoryjne.

Przed éwiczeniem krotkie sprawdziany wejsciowe, po zakohczeniu éwiczeh pisemny sprawdzian
koncowy. Aby uzyskac zaliczenie laboratoriow wszystkie ¢wiczenia muszg by¢ zaliczone (ocena
pozytywna z odpowiedzi i sprawozdania).

Cwiczenia: Zaliczenie na podstawie kolokwium korncowego.

TreSci programowe

Opis dynamiki obiektéw ciggtych. Odpowiedzi skokowe. Regulatory PID i dwustanowe. Charakterystyki
czestotliwosciowe.

Tematyka zaje¢

1. Opis obiektow automatyki. Przeksztatcenie Laplace'a. Sygnaty wejsciowe: impuls, skok, sygnat
narastajgcy.

2. Liniwe cztony automatyki, ich transmitancje operatorowe i odpowiedzi skokowe.

3. Przyktady mechanicznych i elektrycznych cztonéw liniowych. Tworzenie i przeksztatcanie schematéw
blokowych.

4. Regulatory PID - réwnania opisujgce i odpowiedzi skokowe. Podstawy doboru regulatora PID.

5. Ocena pracy uktadu automatycznej regulacji - jakosc¢ regulacji. Charakterystyki czestotliwosciowe
liniowych cztonow automatyki.

6. Charakterystyki amlitudowo-fazowe i logarytmiczne. Stabilno$¢. Metody oceny stabilno$ci, zapas fazy
i amlitudy.

7. Regulacja dwupotozeniowa. Podstawy uktaddw nieliniowych.

Metody dydaktyczne
Wytad z prezentacjami oraz przyktadami, objasnienia z wykorzystaniem tablicy, katalogi on-line.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 47 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 53 2,00

laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




